
MICROROBOTICA

 

 

  

 

Jornada 23 de Marzo Madridbot 2010 
10:00h Inauguración de las Jornadas a cargo de  

Presentación Institucional de Madridbot  

10:10h Presentación de los robots de la prueba de laberinto y sorteo de orden de actuación de los participantes. 

10:15h Desarrollo de la Prueba de laberinto (Clasificatorias y finales) 

10:50h 

14:00 

Presentación de los robots de la prueba de robot de LEGO Limpia Latas  

 

 

Jornada 24 de Marzo Madridbot 2010 
9:00 Recepción de los participantes, comprobación en las relaciones de inscripción. 

9:25 Bienvenida a los asistentes  

9:30h Presentación de los participantes de la Prueba Libre a los Jueces 

9:35 Presentación de los robots para la final de la prueba de Rastreadores y sorteo del orden de actuación de los 
participantes 

9:40 

10:45 

Desarrollo de la Prueba de Rastreadores (Clasificatorias) 

 

10:50 Presentación de los robots de la prueba Libre 

10:55 

12:45 

Comienzo de la prueba Libre: 

  

12:50 Presentación de los robots de la prueba Velocistas 

12:50 

14:00h 

Comienzo de la prueba de Velocista (Clasificatorias) 

 

 



MICROROBOTICA

 

 

  

 

Jornada 25 de Marzo Madridbot 2010 
  

9:00h Recepción de los participantes, comprobación en las relaciones de inscripción de la prueba de minisumo 

90:30 Presentación de los robots de la prueba de minisumo (Final) 

10:00 Presentación de los robots para la final de la prueba de Rastreadores y sorteo del orden de actuación de los 
participantes 

10:05 

10:35 

Desarrollo de la Prueba de Rastreadores (Final) 

 

11:40 Conferencia: “Robótica Espacial” a cargo del D. Jose Antonio Rodríguez Manfredi Ingeniero del INTA 

12:10 Presentación de los robots de la prueba de robot de LEGO “Limpia Latas” 

12:15 

12:45 

Comienzo de la robot de LEGO “Limpia Latas” (Finales) 

 

12:45 Presentación de los robots de la prueba de Velocistas 

12:50 

13:20 

Comienzo de la prueba de Velocista (Finales) 

 

13:30 Entrega de premios del concurso de carteles Madridbot 2010 y de las pruebas de robótica  

 

 


